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IBERO

Ingenieria Mecatronica y Sistemas Ciberfisicos

CIUDAD DE MEXICO AREA MENOR (OPTATIVAS)
- Clave
CLAVE SIGLA ASIGNATURA Créditos| Hrs. Docente| Hrs. Indep. . .
Pre-requisito
SISTEMAS AUTONOMOS
80052 y 80449 1E111 Aeronaves no Tripuladas y Laboratorio 8 4 4 80030
80054 y 80451 1IE113 Robética Probabilista y Navegacién y Laboratorio 10 6 4 80029
80053 y 80450 1E112 Vehiculos Auténomos y Laboratorio 8 4 4 80029
BIOMECATRONICA
80055 y 80452 IE114 Robotica de Servicio y Laboratorio 8 4 4 80029
80056 y 80434 IE115 Dispositivos de Tecnologia Corporal y Laboratorio 8 4 4 80017
80057 y 80435 IE116 Introduccion a la Biomecatronica y Laboratorio 10 6 4 22684
INTELIGENCIA ARTIFICIAL
80059 IE118 Busqueda y Planificacién usando Inteligencia Artificial 10 6 4 20835
80058 1IE117 Razonamiento y Toma de Decisiones usando IA 8 4 4 20835
INTERNET DE LAS COSAS
20841y 7131 1E028 Fundamentos de Redes Digitales y Laboratorio 10 6 4 20827
22258 y 8770 |IEQ68 Aplicaciones Mdviles y Laboratorio 10 6 4 20835
PROSPECTIVA
80102 1E127 Prospectiva de la Tecnologia 10 6 4
80104 1IE129 Tecnologias Emergentes 8 4 4
80103 1IE128 Implementacion de la Tecnologia 8 4 4
GENERACION
80068 1IE120 Espacio Interdisciplinar 8 4 4
80069 1IE121 Taller de Espacio Interdisciplinar 10 6 4

Coordinacion Responsable (Colores):

Ingenieria Mecatronica y Sistemas Ciberfisicos

Ingenieria Mecatrdnica y Sistemas Ciberfisicos

Ingenieria Mecatronica y Sistemas Ciberfisicos

Ingenieria en Tecnologias de Computo y Telecomunicaciones

Ingenieria Mecanica y Eléctrica

Ingenieria Fisica (Departamento Fisica y Matematicas), Siglas MT y FI

Habilidades Verbales (Departamento Letras), Siglas LE

Coordinacion de Taller de Integracién Universitaria, Siglas PF

Departamento de Reflexion Interdisciplinaria, Siglas RU

Servicio Social, Siglas SS

Créditos Minimos

del Plan de Estudios:
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Total Créditos: 443




